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V modernem zivljenju nas obdajajo elekti¢ne naprave, ki naj bi po pripovedovanju
brnele. Vendar pa jih z ¢loveskim usesom ponavadi ne sli§imo, zato sem se odlocil da bi
naredil vezje, ki bi zaznalo vsekakr$no brnenje.

Vezje bi moralo zaznati najmanj$i premik predmetov. To bi zaznal s pomocjo
acelerometra. Ta pa bi moral prizgati lu¢ko in s tem naznaniti brnenje elektronskih
stvarl.

PODSKLOPI

Bolj pomembne komponete, ki sem jih uporabil v vezju :

Fototranzistor

TLPE21

1 4

. { 2 Fototranzistor je svetlobni sensor, ki se uporablja podobno kot

o 3 ks fotodioda, le da ima precej vecjo svetlobno obcutljivost zaradi
| notranjega tokovnega ojacanja tranzistorja.Od obi¢ajnega

bipolarnega fototranzistorja se razlikuje po veliki povrsini

; ég?ﬁ;de bazno-kolektorskega spoja, ki zbira vpadno svetlobo.
3: Emitter
4: Collector
Operacijski ojacevalnik TLV2452
D, DGK, OR P PACKAGE
(TOP VIEW)
Tranzistorji v njem so med seboj direktno povezani
tako, da lahko ojacuje enosmerne in izmeni¢ne 1ouTCE 1 s O Vpp+
signale. 1IN ﬁ 73 20uT
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Step down swift converter

BOOT [ | 1. 8| |PH . ' N .
ne 12 v V vezju potrebujemo razli¢ne napetosti, zato
dodamo step down converter, ki nam
NeL P s —1SNP  omogoda ve razli¢nih napestosti pri eni
VSENSE | 4 s _]ENA  vhodni.
Acelerometer

Acelerometer je naprava, ki meri sile, ki se pojavijo ob
pospesku oziroma ob zaviranju.Z njim lahko dolo¢imo
kam se dolocena stvar premika vendar pa samo v 2
dimenzijah. V danasnjem Casu acelerometre
uporabljamo kot zas¢ito pred nenavadnim freefallom.

DIRECTION OF THE
DETECTABLE
ACCELERATIONS
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Shema za sensor kontrole brnenja
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Shema za komperator kontrole brnenja
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ANALIZA

Vezje je narejeno tako, da lahko meri brnenje oziroma meri pospeske v 2 smereh. Ko
Cip zazna premik v doloceni smeri se nam prizge lucka. Vendar pa ne vemo smeri in
koli¢ine pospeska, vemo samo da je.Ce kaZe samo v x smeri ne vemo ali je ta pospesek
pozitiven ali negativen.

ZAKLJUCEK

Vezje lahko nadgradimo s tem, da v vezje vklju¢imo Se mikrokontroler, ki bi nam
natenc¢nejSe dolocil pospesek. Lahko bi nam povedal kolikSen je ta pospesek in v katero
smer kaze. Lahko pa bi mu dodali se programerljivo stikalo, ki bi samodejno preklaplalo
med X in y 0sjo.



Priloge

Kataloski podatki

linear accelorometer lis2102as4.pdf
operacijski ojecevalnik tlv2452.pdf
tranzistor bc847.pdf

phototranzistor tlp621.pdf

stepdown swift converer tps5410.pdf




